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3-point control signal / 3-punkt styrsignal /
3-Punkt Steuersignal / 3 points signal de commande /
Segnale di comando 3 punti / 3-piste ohjaussignaali /
3-X ToueuHblii curHan ynpasnexus /

Sygnat sterujacy 3-punktowy /

3-punktu kontroles signals /

3-jy tasky valdymo signalas / 3 pontos vezérlés
3-bodovy ridici signal /

Semnal control proportional flotant (3 puncte)
Seial De Control De 3 Puntos
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ENGLISH

Assembly [A]
[A1] Mount flange nut (A) and then the square nut (B) on top of spindle.

[A2] Bring the actuator into desired position by turning the allen key (C), or reposi-
tion the valve itself.

[A3] Put the actuator on top of the valve. Fasten it to the neck of the valve by means
of the U-bolt (D). Firmly tighten all nuts!

Carry out electrical installation [C1].

Installation [B]
Attention! The actuators may not be installed pointing or hanging downwards!

Electrical connection [C]
NOTE! A multi pole contact breaker with minimum 3 mm clearance distance must
in the fixed installation precede the actuator.

Sequential control [D]

Manual control [A2]
1. Switch off the power to the actuator.

2. Press the black disengagement button on the front of the cover (E).
Note! The button must be pressed down all time during manual control.

3. Inserta 6 mm Allen key (C) and turn the red centre. Turn clock-wise for upward
movements and counter-clock-wise for downward movements.

As soon as the disengagement button is released and the actuator is powered, it will
begin to follow the input control signal.

SVENSKA

Montering [A]
[A1] Montera fainsmutter (A) och sedan fyrkantmuttern (B) pa toppen av spindeln.

[A2] For stalldonet till onskad position med insexnyckeln (C) enligt avsnitt "Manu-
ell styrning’, alt. flytta ventilens spindel.

[A3] Placera stilldonet pa ventilen. Fést det till halsen med den medlevererade U-
bulten (D). Drag at alla muttrar!

Anslut stilldonet elektriskt [C1].

Installation [B]
OBS! Stélldonen fir inte monteras hingande under ventilerna!

Elektrisk inkoppling [C]
OBS! Stilldonet skall i den fasta installationen foregas av en allpolig brytare med
minst 3 mm brytavstand.

[C2] Metal = Metall, Plastic = Plast

Sekvensstyrning [D]
Manuell styrning [A2]

1. Bryt strommen till stélldonet.

2. Tryckin den svarta frikopplingsknappen pa lockets framsida (E).
OBS! Knappen maste héllas intryckt hela tiden stalldonet manovreras manuellt.

3. Sittien 6 mm insexnyckel (C) i centrum av den roda hylsan. Vrid medsols for
uppiétgéende rorelse och motsols for nedatgaende rorelse.

S4 snart frikopplingsknappen frigors och stalldonet spianningssatts borjar stélldonet
folja inkommande styrsignal.

DEUTSCH

Zusammenbau [A]
[A1] Flanschmutter (A) und dann Vierkantmutter (B) an Spindelkrone montieren.

[A2] Stellantriebe mittels Innensechskantschliissel (C) auf gewiinschte Position
fithren (gemafd Abschnitt ,Manuelle Steuerung). Oder: Ventilspindel verschieben.
[A3] Stellantriebe am Ventil anbringen, und zwar am Ventilhals mittels mitgeliefer-
ter U-Schraube (D). Samtliche Muttern anziehen!

Stellantriebe elektrisch anschliefSen [C1].

Einbauanweisung [B]
Achtung! Die Stellantriebe nicht hingend unter den Ventilen oder in umgekehrter
Lage montieren!

Elektrischer AnschluB [C]
BEACHTE! Dem Motor soll in der festen Installation ein mehrpoliger Schalter
vorgeschaltet und muss mit minimum 3 Schaltabstand installiert werden.

[C2] Metal = Metal, Plastic = Plastik

Squenzregelung [D]
Manuelle Steuerung [A2]

1. Strom zur Stellantriebe abschalten.

2. Den schwarzen Freigabeknopf an Vorderseite der Haube (E) driicken.
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dauer der Stellantriebe gedriickt zu halten.

3. 6 mm Innensechskantschliissel (C) in die Mitte der roten Hiilse einsetzen. Dann
Schliissel im Uhrzeigersinn (Bewegung aufwirts) oder entgegen Uhrzeigersinn
(Bewegung abwirts) drehen.

Bei Loslassen des Freigabeknopfes und Einschalten der Stellantriebe beginnt die
Stellantriebe den eingegebenen Steuersignalen zu folgen.

FRANCAIS

Montage [A]
[A1] Monter Iécrou d’accouplement (A) puis lécrou carré (B) au sommet de la
broche.

[A2] Mettre lactionneur en position voulue avec la clé a six pans creux (C) confor-
mément aux instructions “Commande manuel”, ou bien déplacer la broche de la
vanne.

[A3] Placer l'actionneur sur la vanne. Le fixer au collet avec Iécrou U fourni (D).
Bien serrer les écrous !

Connecter électriquement l'actionneur [C1].

Instructions d’installation [B]
Nota! Les servomoteurs ne doivent pas étre montés a lenvers, cest-a-dire avec le
corps de vanne au-dessus!

Branchement électrique [C]
ATTENTION! Un contacteur multipdle (tolérance minimum de 3 mm) doit étre
branché en amont du servomoteur dans l'installation fixe.

[C2] Metal = Métal, Plastic = Plastique

Commande de séquence [D]

Commande manuelle [A2]

1. Couper le courant d’alimentation vers lactionneur.

2. Appuyer sur le bouton noir de déconnection sur le devant du couvercle (E).

Attention! Tenir enfoncé le bouton pendant tout le temps ot l'actionneur est
manceuvré manuellement.

3. Placer une clé a 6 pans creux (C) au centre de la douille rouge. Tourner dans le
sens horaire pour obtenir un mouvement ascendant, et dans le sens anti-horaire
pour un mouvement descendant.

Des que le bouton de déconnection se trouve libéré, et I'actionneur est mis sous
tension, lactionneur commence a répondre aux signaux de commande dentrée.

ITALIANO

Assemblaggio (A)
[A 1] Montare dado esagonale flangiato (A) e successivamente il dado esagonale (B)
sull “asta filettata.

[A 2] Portare il servomotore mediante chiave a brugola (C) in posizione desiderata
(sec. Indicazioni “Comando manuale”) o spostare asta.

[A 3] Posizionare il servomotore sulla valvola mediante vite a U (D). Avvitare bene
i dadi!

Effettuare il collegamento elettrico [C1].

Istruzioni di montaggio [B]
Attenzione! Non montare il servomotore rivolto verso il basso cioé sotto la valvola o
in posizione invertita.

Collegamento elettrico (C)
Avvertenza! Al servomotore in installazione fissa, deve essere collegato in serie un
interruttore multipolare e installato con min. 3 distanze di interruttore.

[C2] Metal = Metallo, Plastic = Plastica

Regolazione seguenziale (D)

Comando manuale (A2)

1 Staccare la corrente al servomotore

2 Premere il pulsante nero di delibera sul frontale (E)

ATTENZIONE ! Il pulsante deve essere premuto durante tutta la fase di ca-
mando manuale

3 Inserire la chiave a brugola da 6 mm (C) al centro della bussola rossa. Girare la
chiave in Senso orario (verso 1"alto) o in senso antiorario (verso il basso).

Rilasciando il pulsante di delibera e accendendo il servomotore questo inizia a
seguire i segnali di comando impostati.



suomi

Kokoaminen [A]
[A1] Kiinnitd karan yldosaan laippamutteri (A) ja sitten neliomutteri (B).

[A2] Aseta saagtdmoottori haluttuun asentoon kaantimalld kuusiokoloavainta (C) tai
muuta itse venttiilin asentoa.

[A3] Aseta sadtomoottori venttiilin paalle. Kiinnita se venttiiliin kaulaan U-pultilla
(D). Kiristé kaikki mutterit huolellisesti!

Suorita séhkokytkennat [C1].

Asennus [B]

Huomio! Sdatémoottoreita ei saa asentaa niin, ettd ne osoittavat tai roikkuvat
alaspdin!

Sahkoliitanta [C]

HUOM! Moninapainen katkaisija vahintdan 3 mm katkaisuvililld on asennettava
ennen sddtomoottoria kiintedssa asennuksessa.

[C2] Metalli = Metal, Plastic = Muovi

Jakson tarkitus [D]
Kasikayttdinen ohjaus [A2]
1. Kytke sdadtomoottorin virta pois paalta.

2. Paina mustaa vapautuspainiketta kotelon etupuolella (E).
Huomio! Painike taytyy pit4d alas painettuna koko kasikayttoisen ohjauksen
ajan.

3. Kéddnnd 6 mm:n kuusiokoloavaimella (C) punaista keskiéosaa. Kun avainta
kierretddn myotdpaivaan, moottorin kara vetdytyy sisadnpdin ja vastapéivaan
kadnnettdessd kara tyontyy ulospain.

Heti kun vapautuspainike paastetdan ylos ja sadtomoottori saa virtaa, se ohjautuu
tulevan ohjaussignaalin mukaan.

PYCCKUN
Cbopka [A]

[A1] YcranoBuTe draHIeByio raiiky (A) u 3aTeM IPAMOYToIbHYIO Taitky (B) Ha
BEPXYIIKY IIINHAETA.

[A2] ITepemecTtute mpUBOX B TpedyeMoe onoXKeHMe, Bpauias ko4 (C) nin nepe-
Mellas caM KJIalaH.

[A3] YcraHOBMTE IPMBOZ Ha Ki1anaH. IIpucoeanHuTe ero K 1ielike KJIamaHa ¢ lI0MO-
o U-o6pasHoro anemenra (D). 3aTsHure Bce raiiku!

BermonHute anexTprdeckue nopkmodenus [Cl1].

YcraHoeka [B]
Bummanne! IIpusoy Henb3s ycTaHaBIMBATh BBEPX HOraMn!

AnekTpuueckue coepuHeHua [C]
3amedvanue! MHOIOIIOMIOCHBIN BBIK/IIOYATENb CO CBO60,HH])IM 3a30pOM KOHTAKTOB 3
MM JO/IKEH 6bITh YCTAHOBJIEH B II€NIN NIUTAHMA IIPUBOJA.

[C2] Metal = Meran, Plastic = ITnmactux

KackapHoe ynpaenenne [D]
Pyl-moe ynpaenexue [A2]
OTKTIIO‘{]/ITC OUTaHnue anBona

2. Haxxmute KHOIKY paccoeiMHeHN: Ha nepenHeit kpbiuike (E).
3ameuanne! KHOIKa JO/DKHA ObITh HAXKATa BCe BpeMs PyYHOTO YIIPABJICHMs.

3. Bcrasbre k104 6 MM (C) 1 IIOBepHNUTE KPAaCHBIIT LIeHTP. BpalaiiTe 110 4acoBoit
CTpeNKe [/ IObeMa ¥ IPOTUB YacOBOIl CTPeTIKe JI/Is OIyCKaHMA K/IallaHa.

TTocre 0cBOOOXK/IEHNA KHOIIKY PACCOEAMHEHSA U TIOK/TIOYeHNA MUTaHUA KIIaIlaH
HauyHaeT paboTaTh 110 YIPAB/IAIOIEMY CUTHATTY.

POLSKI

Montaz [A]

[A1] Nakreci¢ kolnierzowg nakretke (A), a nastepnie kwadratowa nakretke (B) na
gwintowang, gorng cze$¢ trzpienia.

[A2] Przesung¢ sitownik do odpowiedniej pozycji uzywajac klucza Allena (C).
[A3] Umiesci¢ sitownik na gornej czesci zaworu. Przymocowa¢ go do korpusu
zaworu uzywajac zamocowania w ksztalcie U (D). Starannie dokreci¢ wszystkie
nakretki!

Podlaczy¢ przewody elektryczne [C1].

Instalacja [B]
Uwaga! Sitownikéw nie wolno instalowaé w pozycji wiszacej (pod zaworem)!

Potaczenia elektryczne [C]
Uwaga! W obwodzie zasilania sitownika nalezy zamontowa¢ w sposob trwaly wielo-
biegunowy wylacznik posiadajacy styki rozwierajace si¢ na minimum 3 mm.
[C2] Metal = Metal, Plastic = Plastik
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QSLENOWdiic SERWwencoyjne (|J)
Praca reczna [A2]
1. Wylgczy¢ zasilanie sitownika.

2. Nacisng¢ czarny przycisk rozlaczajacy z przodu pokrywy (E).
Uwaga! Przycisk musi pozostaé wcisniety przez caly czas pracy recznej.

3. Wsung¢ klucz Allena 6 mm (C) i obréci¢ w strone zgodng z ruchem wskazéwek
zegara dla przesuniecia trzpienia w goére, lub w kierunku przeciwnym dla przesu-
niecia trzpienia w dot.

W chwili zwolnienia przycisku rozltaczajacego, sitownik powraca do normalnej

pracy, poruszajac sie zgodnie z sygnatem sterujacym.

LATVIESU
Montaza [A]

Al] Uzskravéjiet atdures uzgriezni (A) un plakano uzgriezni (B) varsta stiena gala.
[A2] Ar seskantigas atslégas (C) palidzibu iestatiet varstu Jasu izvélétaja pozicija.
[A3] Uzstadiet servomotoru uz varsta. Ar U-savilces (D) palidzibu nostipriniet to
varsta stiprinajuma risé. Stingri pievelciet visas vitnes!

Veiciet varsta elektropieslégumu [C1].

Uzstadisana [B]

Uzmanibu! Servomotors nevar tikt uzstadits uz varsta ar piedzinu uz leju!

Elektropieslégums [C]
Uzmanibu! Pirms servomotora ir jauzstada kontactors ar minimalo kontaktu
attalumu 3 mm.

[C2] Metal = Metals, Plastic = Plastikats

Seciga kontrole [D]

Rokas vadiba [A2]
Aslédziet spriegumu servomotoram.

2. Nospledlet melno spiedpogu uz sevomotora korpusa (E) priekséjas dalas.
Uzmanibu! Spiedpogai ir jabit nospiesta stavokli visu manualas darbibas laiku.

3. Ievietojiet 6 mm seSkantigo atslégu (C) un pagrieziet motora sarkano centralo
dalu. Grieziet pulkstenvirziena varsta kustibai uz aug§u un prét pulkstena
virzienu, lai kustibai uz leju.

Lidz ko spiedpoga ir atbrivota un servomotoram ir pieslégts spriegums, tas saks
darboties saskana ar ienako$o signalu.

LIETUVISKAI

Surinkimas [A]
[A1] Sumontuokite flansine verzle (A), po to kvadrating verzle (B) ant asies vir$aus.

[A2] Pavarg pastatykite | pqageidaujama padétj sukant rakta (C), arba perstatant
voztuvo $tokg.

[A3] Uzdékite pavarg ant voZtuvo virSaus. Pritvirtinkite jg prie voztuvo kaklelio U-
varzto pagalba (D). Tvirtai priverzkite verZles!

Atlikite elektros pajungima [C1].

Montazas [B]
Démesio! Pavara negali biiti montuojama nukreipta Zemyn arba apversta!

Elektros prijungimas [C]
Pastaba! Montavimo schemoje prie§ pavarg turi buti sumontuotas daugiapolinis
kontaktinis srovés atjungéjas su minimaliu 3 mm tarpu tarp kontakty.

[C2] Metal = Metalas, Plastic = Plastikas

Nuoseklus valdymas [D]

Rankinis valdymas [A2]

1. Atjunkite elektros srove nuo pavaros.

2. Paspauskite juodg atlaisvinantj mygtuka (E) dangtelio priekinéje dalyje.
Pastaba! Mygtukas turi buti laikomas nuspaustas visg laikg rankinio valdymo
metu.

3. kiskite 6 mm raktg (C) ir pasukite raudong centra. Sukite pagal laikrodzio
rodykle kylan¢iam j vir$y judéjimui, ir pries laikrodzio rodykle judéjimui Zemyn.

I8kart po atlaisvinancio mygtuko atleidimo pavara yra nustatyta, ir ji pradés darba

pagal ateinantj valdymo signala.

MAGYAR

Osszeillitas [A]
[A1 tegye az ,,A” jelt hatlapt és a ,,B” jelt négylapu anyét a szeleporsé végére
[A2] hozza az aktudtort a ,,C” jelti imbusz kulccsal a kivant helyzetbe, a kézi vezér-
lésnél leirtak szerint, vagy pozicionalja tjra a szelepet
[A3] tegye az aktudtort a szelepre és rogzitse annak nyakan a ,,D” jelt kengyellel. Az
anydkat jol huzza meg.
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Beépités [B]
Figyelem! Az aktudtor fejjel lefelé nem épithetd be!

Elektromos bekdtés [C]
Figyelem! Legaldbb 3 mm-re nyit6 tobb polusi megszakitot kell felszerelni a motor
elé.

[C2] Metal = Fém, Plastic = Mtanyag

Sorozatvezérlés [D]
Kézi vezérlés [A2]
1. kapcsolja ki a fesziiltséget a fedél bal oldalan 1évé jelt kapcsoldval

2. nyomja meg a fedélen a jelt szétvélaszté gombot. Figyelem! Kézi mozgatés
kozben a gombot végig benyomva kell tartani.

3. 6-os imbusz kulccsal ( C ) forgathat6 a piros szint kézéppontban a motor
tengelye. Az dramutato jarasaval egyez6 iranyban forgatva szar felfelé, ellenkezd
iranyban forgatva lefelé mozdul el.

amint a szétvélaszto gombot felengedjiik, a kapcsolat helyreall és a motor a
vezérljelet koveti.

CESKY

Montaz [A]

[A1] Namontujte matici s obrubou (A) a potom ¢tvercovou matici (B) na zavit hii-
dele.

[A2] Nasadte servomotor do poZadované pozice za pomoci toceni klice (C), nebo
premistéte ventil do pozadované pozice.

[A3] Vlozte servopohon na vrchni ¢ast ventilu. Nasadte jej na osazeni ventilu,
ptipevnéte pomoci tfmenu a poté dotdhnéte $rouby.

Provedte elektrické ptipojeni [C1].

Instalace [B]
Pozor! Servopohon nesmi byt nainstalovan pod ventilem ve visici pozici!

Elektrické pripojeni [C]
POZNAMKA! Multikontaktn{ spina¢ musi byt vzdalen minimalné 3 mm pted pev-
né instalovanou pozici servopohonu.

[C2] Metal = Kov, Plastic = Plast

Sekvencéni Fizeni [D]
Rucni ovladani [A2]
1. Vypnéte napajeni servopohonu.

2. Zméacknéte erné tlacitko na prednim krytu servomotoru pro uvolnéni ruéniho
ovladéni (E).

Poznamka! Tlacitko musi byt zmacknuto po celou dobu ru¢niho ovladani.

3. Vlozte 6 mm kli¢ (C) a otacejte Cervenym stfedem. Otac¢enim ve sméru hodi-
novych ruci¢ek pro pohyb nahoru a proti sméru hodinovych ruéi¢ek pro pohyb
dolu.

Jakmile uvolnite tla¢itko na pfednim krytu servomotoru servomotor je zapnut do

bézného rezimu a po ptipojeni kontrolniho signalu je v provozu.

ROMANA
Asamblare [A]

[A1] Montati piulita (A) si apoi piulita patrata (B) in partea superioara a axului.
[A2] Aduceti servomotorul in pozitia dorita prin risucirea cheii hexagonale (C), sau
repozitionati axul ventilului.

[A3] Montati servomotorul pe ventil. Fixati-1 pe gatul ventilului cu ajutorul clemei
in formé de U (D). Stringeti ferm toate piulitele!

Executati instalarea electrica [C1].

Instalare [B]
Atentie! Ansamblul ventil-servomotor va fi instalat vertical (servomotorul sus) sau
orizontal!

Conectarea electrica [C]
NOTA! Un intreruptor cu distanta minimé de 3mm va fi instalat inainte de
servomotor.

[C2] Metal = Metal, Plastic = Plastic

Controlul in cascada [D]
Controlul manual [A2]
1. Deconectati de la reteaua electrica servomotorul.

2. Apésati butonul negru (de decuplare a motorului) de pe partea frontald a
servomotorului (E).
Nota! Butonul trebuie tinul apésat pe toatd durata operarii manuale a
servomotorului.
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acelor de ceasornic pentru deplasarea axului in partea superioara si in sens
invers pentru deplasarea axului in partea inferioara.

Dupa ce butonul de operare manuali a fost eliberat §i servomotorul pus sub
tensiune, va reveni la operarea automata conform semnalului de control.

ESPANOL

Montaje [A]
[A1] Monte la tuerca de reborde (A) y luego la tuerca cuadrada (B) sobre el eje.

[A2] Sitte el actuador en la posicion deseada girando la llave Allen (C) o bien
cambie la posicion de la propia valvula.

[A3] Coloque el actuador sobre la valvula. Sujételo al cuello de la valvula mediante
el perno de horquilla (D). Apriete bien todas las tuercas.

Lleve a cabo la instalacion eléctrica [C1].

Instalacion (B)
Atencion: es posible que los actuadores no deban instalarse mirando o colgando
hacia abajo.

Conexion eléctrica [C]

NOTA: En la instalacidn fija, un interruptor multipolar con una distancia libre de 3
mm como minimo debe preceder al actuador.

Salida retransmision [D]

Control manual [A2]
1. Corte el suministro eléctrico al actuador.

2. Pulse el botén negro de la parte frontal de la cubierta (E) para liberar el
servomotor y poder mover manualmente.
Nota: El botén debe pulsarse continuamente durante el control manual.

3. Introduzca una llave Allen de 6 mm (C) y gire el centro rojo. Gire en sentido de
las agujas del reloj para movimientos hacia arriba y en sentido contrario para
movimientos hacia abajo.

Tan pronto como suelte el botén negro y el actuador reciba corriente, comenzara a
seguir la sefial de control de entrada.



